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Matlab 

حيث إن إلبرناثج مإ مث سإساجاثجإبمل ج ثاإ ثلإلب  ميثج إ مث إِخزجش اٌّصفٛفبد   Matrix Laboratory٘ٛ اخزصبس ٌـ 

)وهث إإtoolboxesك جإسنفق إرهذهإلبمغةإسدول إب  جبجةإوحاإلطريقثج إ م يثةإصجمثةإاث ي إإلب مفوفج إرشكاإرايط.

سكثنإ  إ شني إسدلة(،إول لرنإهذهإللأدول إهج ةإجدلًإب الصد  إهذهإلبمغة،إحيث إلاث لإبهثسإرثل مسإولطريثيإلقايثج إحثاإ
حجكجةإولبشثركج إلب مثريةإولبلحميثاإواظسإلبلحكسإولب إ، لصممةإب  جبجةإ شكلا إو اجئاإصجمة،إ ثاإ  جبجةإللإشجنة

إلبك  إولب جب إوللإحمجءإو اجئاإلبجرنإلبصط إوللا ثميةإ...إلبخ.لب دديإو
اٌجشٔبِظ، ٌٚىٓ ٠ّىٓ رغٕت إظٙبس  فإٕٔب ٔؾصً ػٍٝ الاعزغبثخ فٛس الأزٙبء ِٓ وزبثخ Interpreted ٚ٘ٛ ٌغخ ِفغشح

ششغ  MatLab ( وّب ٠ّىٓ أْ رىزت أوضش ِٓ أِش ػٍٝ عطش ٚاؽذ فٟ  (;إٌز١غخ ٌىً أِش ثإٌؾبق الأِش ثفبصٍخ ِٕمٛغخ

إٚاْ أْ رفصً ث١ّٕٙب ثفبصٍخ ِٕمٛغخ،  إلباطنإ)...(ثلا إاقجطإ للجبية إاهجية إرفنلغإف  إ م إلال نلنإإ اروقة بمدلابة
 .للاي جزإف إلباطنإلبلجب 

 :اٌزب١ٌخ اٌّغبلاد MatLab ٚرزعّٓ اعزؼّبلاد اٌـ

  Integration ٚاٌزىبًِ differentiation اٌزفبظً (1

 Differential ٚاٌّؼبدلاد اٌزفبظ١ٍخ Algebraic Equations اٌؾغبثبد اٌش٠بظ١خ ٚؽً اٌّؼبدلاد اٌغجش٠خ (2

Equations راد اٌشرت اٌؼ١ٍب . 

ثغٌٙٛخ ٠ٚغش ٚاٌزٟ  Partial fraction اٌغضئٟ، ٠ٚمَٛ ثؼًّ ػ١ٍّبد اٌىغش اٌغضئٟ ٠غزط١غ اٌجشٔبِظ ػًّ اٌزفبظً  (3

 ٚلزبً وج١شاً ٌؼٍّٙب ثبٌطشق اٌزم١ٍذ٠خ. ضَرغزٍ

 ػًّ اٌخٛاسص١ِبد (4

  Modeling, simulation, and prototyping إٌّزعخ ٚاٌّؾبوبح (5

  Data analysis, exploration, and visualization رؾ١ًٍ ٚاعزىشبف ٚرص٠ٛش اٌج١بٔبد (6

  Scientific and engineering graphics اٌشعَٛ إٌٙذع١خ ٚاٌج١ب١ٔخ (7

 Application development, including graphical userثٕبء ٚاعٙبد اعزخذاَ سع١ِٛخ ٌٍزطج١مبد اٌّؼذح (8

interface building  

 اٌزطج١م١خ ف١غزط١غ اٌجشٔبِظ : ٘زا ِٓ إٌبؽ١خ الأوبد١ّ٠خ.أِب ِٓ إٌبؽ١خ

   Control System اٌؼًّ فٟ ع١ّغ اٌّغبلاد إٌٙذع١خ ِضً أٔظّخ اٌزؾىُ (9

   Mechanical Field ا١ٌّىب١ٔىب فٟ ِغبي (11

  Electronics ِؾبوخ الإٌىزش١ٔٚبد  (11

 Aerospace and اٌغٛٞ ٚوزٌه ِغبي اٌط١شاْ ٚاٌذفبع  Automotive Industry صٕبػخ اٌغ١بساد (12

Defense   

 ٚرمُغُ اٌٝ صلاس ِٕبغك: واجهت انبزنايج : 

ٕؾصً ػٍٝ ٌ (إويلسإلافيذهج<<لبح إ)ر دإ لا ةإ : ٚف١ٙب ٔذخً الاٚاِشCommand Windowٔبفزح الاٚاِش  (1)

 إٌزبئظػشض 

إلصجطري: Workspaceِٕطمخ اٌؼًّ  (2) إولجهة إبغةإإةوه  إ لغينل  إوحفظ إولح يا إرجال نلض إبك لا ل

MATLABحي إلظهنإقجئ ةإلضسإساسإلب لغينإوحج هإو ددإريجاجلهإومافهإ)ج يلإ لغينل إبغةإإMATLABه إ  إإ

 ،مافإ مفوفة(

ل كاكإهذهإلباجفذةإ  إن جدةإلافيذإللأول نإلباجرقةإلب افذةإف إاجفثذةإإCommand History :اجفذةإللأول نإلباجرقةإ (3)

إللأ نإردلاإً  إكلجرلهجإ نةإسصنى.

 ايعاساث يهًت 

 clcاٚ رىزت الاِش  command windowصُ  Clear Commands ( ٌّغؼ ٔبفزح الاٚاِش ٔخزبس1) 

 Clearاٚ رىزت الاِش  Clear Workspaceٔخزبس   ٌؾزف اٌّزغ١شاد ٚاٌذٚاي ِٓ اٌزاوشح( 2)

 Clear Command History( ٌّغؼ ِغغً اٌّذخلاد ٚاٌّخشعبد ٔخزبس 3)

(4 )Help  ،ثىزبثخ ِضلا ٌزٛف١ش اٌّغبػذاد اٌعشٚس٠خ فٟ اٌجشٔبِظ>>help sin  ٚوزٌه ٠ّىٓ غٍت اٌّغبػذح ثىزبثخ ،

 رفزؼ شبشخ عذ٠ذح  ف١ٙب ششػ ِفصً ػٓ اٌذاٌخ ِغ اِضٍخ doc sin <<اٚ ا٠ؼبص  Help<<اٚ  demo <<الاِش 
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 ٚػجبسح رؼش٠ف١خ رىْٛ ثٛظغ ػلاِخ ِئ٠ٛخ )%( فٟ اٌجذا٠خ صُ ٔىزت ثؼذ٘ب اٌؼجبسح ؽ١ش رظٙش اٌىزبثخ  وزبثخ ػٕٛاْ ا

 ثبٌٍْٛ الاخعش 

 سيإ  ميةإحاجريةإغينإ اارةإنب إ لغينإلاابإلمقجئيجإنب إلب لغينإans. 

 قدإلحلججإ  نفةإل كجايةإلبرناج مإmatlabركلجرةإدلبةإلكرنإ ددإمحيلإ الصدسإ:إ>> bitmax 
 

 ٌٍطشػ ، * ٌٍعشة اٚ الاِش  -+ ٌٍغّغ ، :  انعًهياث انحسابيت الاساسيتconv(a,b)  ٞاa*b  ،/  ٌٍمغّخ اٚ الاِش 

deconv(a,b)  ٞاa/b  اٌلاط، ^فٟٙ رمغُ اٌّمبَ ػٍٝ اٌجغػ(  \)اِب  

  ع١ىْٛ إٌبرظ ثبٌشىً اٌزبٌٟ : 3+2ٌغّغ يثال : 

 
  : دوال رياضيت    

  
          )          )  √       )

|   |               ))
 

 

 

 قام ماتلاب بتسجيل النتيجة هنا
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 (Matlab :1ِضبي : اوزت اٌزؼج١ش اٌغجشٞ اٌزبٌٟ ثٍغخ  
     

   
  ،2)  (3     102  ab 

 

 اٌش٠بظ١خ : ف١ّب ٠ٍٟ ثؼط اٌذٚاي 

 المعـــــــــنى الاقتران

Sqrt   إلبجذنإلبلنري

Absإلبقي ةإلب طمقةإ

Exp إ10لب نفوعإنب إقوةإرأاجسإ

Log   إلبموغجنيلسإلبطري

log 10إلبموغجنيلسإلب شنيإ

log 2 إ2لبموغجنيلسإذوإللأاجسإ

Sin إجيبإلبزلوية

Cosإل جسإلبزلويةجيبإإ

Tanإظاإلبزلويةإ

Modإلبجزءإلبمحيلإ  إحجماإلبقا ةإ

Rem إرقيةإلبقا ة

Signإنشجنةإلب ددإنذلإكجا إ وجرة،إاجبرة،إمفنإ

Factor إلب ول اإللأوبية

Primes إياشئإقجئ ةإرجلأ دلدإللأوبية

 :ٌٚٙب اٌششٚغ اٌزب١ٌخ : اسًاءانًتغيزاث 

 ن زلإإ 63ي ك إلأا جءإلب لغينل إس إلحويإ -1

لالصدلسإلبن ثوزإلبصجمثةإإزيجبإس إلردسإسا جءإلب لغينل إرحنفإ لرو جإرأيإ ددإ  إللأنقجسإسوإللأحنفإ.إولاإيجو -2
إسوإلبفنلغ.إ

إ(. aو A  لغينل إ صلمفة،إوكذبكإإCOST, CoST, cost, Costسا جءإلب لغينل إحاجاةإبحجبةإلبحنفإ)إإ-3

إ:بكم ج إلب حجوزة(إسوإلبدولاإلبل إلوفنهجإلبمغةإكأا جءإ لغينل ،إ ثجالاإي ك إلالصدلسإلبكم ج إلب فلجحيةإ)لإ-4

if, end, for, break, else, global, return, function, sin, log, …إ

إ.(… ,if, while, input)لكلبإرجبحنوفإلبمغينةإإ MATLABج يلإسول نإإ-5

 : Matlabرٛعذ ِزغ١شاد ِؾغٛصح ِٚؼشفخ ِغجمب فٟ ثشٔبِظ إ-6
Stands for Predefined variable 

x=3.1416 Pi 

∞=Infinity Inf 

Not a Number NaN 

The complex variable 1 I 

 

  الأيزWhos اٌّؼشفخ فٟ إغبس الأٚاِش  ادٌؼشض اٌّزغ١شCommand Window 
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 : حفظ واستزجاع انعًم 

 .matثلاِزذاد ٠ؾُفع  File - >Save workspace Asِٓ لبئّخ  -

 File - >Openاعزشعبع اٌٍّف :  -

 ِصفٛفخ اِب ثؼّٛد ٚاؽذ اٚ صف ٚاؽذ انًتجهاث ٟ٘ : 

- Length  ٌّٞؼشفخ ػذد اٌؼٕبصش اٌّٛعٛدح فٟ اٌّزغٗ الافمٟ اٚ اٌؼّٛد : 

   
رغبٚٞ  11،12اٌٝ اٌّضبي اٌغبثك ٚ٘زا ٠ؼٕٟ اْ اٌجشٔبِظ افزشض ل١ّخ وً ِٓ اٌخبٔخ  a(13)=22<<اظبفخ ػٕصش:  -

 صفش

 A(11:14)=[11,12,13,14]<<اظبفخ ِغّٛػخ ِزغٍغٍخ ِٓ الاسلبَ :  -

  A(3)=20<<اعزجذاي ػٕصش : -

 

 

 

 []=A(4) <<: ؽزف ػٕصش ِٓ اٌّزغٗ -

  []=A(4:9)<<ؽزف ِغّٛػخ ػٕبصش ِززب١ٌخ : -

 A(6)<<: خ ػٕصش اٌؾصٛي ػٍٝ ل١ّ -

 A(6:10)<< اٌؾصٛي ػٍٝ ل١ُ ِغّٛػخ ػٕبصش ِؾذدح ِٓ اٌّزغٗ:

   B=[1:1.5:7]<<غش٠مخ اخشٜ ٌزّض١ً اٌّزغٗ اٌصفٟ :  -

                                                                B 

                                          1 2.5  4  5.5  7                                        

 ا٠غبد اٌؼٕصش الاوجش -
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 min(A)<<ا٠غبد اٌؼٕصش الاصغش:  -

                                              ans=  

                                            11 

 y=[2 4 7]<<غّٛع ػٕبصش اٌّزغٗ:ا٠غبد ِ -

                                >>sum(y)                                         

ans=                                     

             13                                      

 y=[3 2 1 6]<<ا٠غبد ؽبصً ظشة اٌؼٕبصش فٟ اٌّزغٗ: -

>>prod(y)                                                         

ans=                                                                          

36                                                                 

- Linspace  ٓ٠غزخذَ فٟ ػ١ٍّخ أزبط ِزغٗ ، ػٓ غش٠ك رؾذ٠ذ اٌشلُ الاصغش ٚاٌشلُ الاوجش، ٚػذد إٌمبغ اٌّشغٛثخ ث١:

 ٘ز٠ٓ اٌشل١ّٓ:

Linspace(minimum number,maximum number,number of points in between) 

e.x.: A=linspace(5,15,10) 

 

 disp(var-name): ٠غزخذَ ٌٍطجبػخ، فبٌص١غخ اٌؼبِخ ٌطجبػخ ِزغ١ش: dispالاِش  -

 disp("the name of puple")اٚ غجبػخ سعبٌخ اٚ ٔص ِضً : ،  disp(x)  ،disp(45)ِضً :

 

 :Matlabنات مكتبية في الجبر وازائها قيمتها في اتمثل الجمل التالية اقتر :مثال

  √             (  
 
   ) 

          )               ) 

           )              ))   

           )            ) 

   √                      )) 

  
|  √ |

    )
⁄  

               ))     )⁄  

   
 
  ⁄

√
  

 ⁄
 

 
        ⁄ )       ⁄ )    ⁄ ) 

 
 differentiation انتفاضم في انًاتلاب :

 clc  ٠غزخذَ ٌّغؼ ٔبفزٖ الأِش Windows command. 

  Clear   ٖإصاٌٗ اٌّزغ١شاد ِٓ اٌزاوش. 
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( ٚاٌؾغبثبد اٌشِض٠خ لا ٠ٕفز٘ب الا ارا ٔمٍٕب ٔظبَ اٌجشٔبِظ Numericalِلاؽظخ: اْ ثشٔبِظ ِبرلاة ٠ؼًّ ثبٌص١غخ اٌؼذد٠خ)

 ِٓNumerical system  ٌٝاSymbolical system  ٌزا فٕٙبن داٌخ فٟ اٌجشٔبِظ ٠مَٛ ثٙزا اٌؼًّ ٟٚ٘ داٌخsyms  

 اِضٍخ :

 

 

 
 integration انتكايم في انًاتلاب
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 Matlabانًصفىفاث في 
ٟٚ٘ ِغّٛػخ ِٓ اٌج١بٔبد ٚاٌزٟ ٠زُ ٚظؼٙب فٟ صٛسح صفٛف ٚاػّذح ٚرغزخذَ فٟ ؽً وض١شاد اٌؾذٚد        

Polynomials .ٚفٟ ؽً ِغّٛػخ ِٓ اٌّؼبدلاد 

 (,رٛظغ ف١ٙب ػٕبصش اٌّصفٛفخ:      ادخبي اٌّصفٛفبد : ٔذخً ل١ُ اٌصفٛف اٚلا ٠ٚفصً ث١ُٕٙ فشاؽ اٚ  [ ]اِب الالٛاط

 أزٙبء اٌصف (ػٕذ ;(ٚرٛظغ اٌؼلاِخ)

                                                       A=[4 5 7 ; 3 1 5; 8 7 1]<<ِضبي : 

A  =  

4     5    7 

     5     1     3  

     1     7     8  

>>x=sin(A) 

x  =  

-0.7568   -0.9589    0.6570 

 0.1411    0.8415   -0.9589 

 0.9894    0.6570    0.8415 

 اٌؼ١ٍّبد ػٍٝ اٌّصفٛفخ :  

 A(2,3)<<عزذػبء اٞ سلُ فٟ اٌّصفٛفخ ثزوش سلُ اٌصف ٚاٌؼّٛد :                                                لا -

       ans= 

                5 

  ٌّؼشفخ ِغّٛػخ ِٓ اٌؼٕبصش ِضلاً :  -

>> x(1:5) 

ans = 

   -0.7568    0.1411    0.9894   -0.9589    0.8415 
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 إٌٝ آخش ػٕصش فٟ اٌّصفٛفخ. endٌّؼشفخ اٌؼٕبصش ِٓ اٌغبثغ ٚؽزٝ ٔٙب٠خ اٌّصفٛفخ، إر رش١ش اٌىٍّخ  -

>> x(7:end) 

ans = 

    0.6570   -0.9589    0.8415 

 اٌؼٕصش اٌضبٌش صُ اٌضبٟٔ صُ الأٚي ثزشر١ت ػىغٟ :  ٌّؼشفخ -

>> x(3:-1:1) 

ans = 

    0.9894    0.1411   -0.7568 

 ٌطجبػخ اٌؼٕصش اٌضبٟٔ ٚاٌشاثغ ٚاٌغبدط: -

>> x (2: 2: 7) 

ans = 

    0.1411   -0.9589    0.6570 

 ٌٛظغ ػٕبصش اٌّصفٛفخ ثزشر١ت ِؼ١ٓ : -

>> x([8 5 1 7]) 

ans = 

   -0.9589    0.8415   -0.7568    0.6570 

 (صفشاً:2,3) ٌغؼً اٌؼٕصش فٟ اٌّٛلغ -

>> A = [1  2  3; 4  5  6; 7  8  9] 

 

>> A(2,3)=0 

A = 

     1     2     3 

     4     5     0 

     7     8     9 

 وّصفٛفخ ثؼّٛد ٚاؽذ : Aٌغؼً اٌّصفٛفخ  -

>>A(:) 

 اظبفخ ػٕصش اٌٝ اٌّصفٛفخ: -

>> n=[1,2;3,4] 

n = 

     1     2 

     3     4 

>> n(2,4)=22 

n = 

     1     2     0     0 

     3     4     0    22 

 لاظبفخ ػذح ػٕبصش:

>> n(2,2:4)=[7 7 7] 

n = 

     1     2     0     0 

     3     7     7     7 

   ا٠غبد اٌؼٕصش الاوجش: 

 >> m=max(n) 

m =                                                                                                     اٌؼٕصش الاوجش ٌىً ػّٛد ٛ٘ٚ 
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     3     7     7     7 

>> max(m)                                                                              ُ٘لا٠غبد اوجش                                

ans = 

     7                            

 min(A)<<لا٠غبد اٌؼٕصش الاصغش:                                                                                                   

 ا٠غبد ِغّٛع ػٕبصش اٌّصفٛفخ:

>> n 

n = 

     1     2     0     0 

     3     7     7     7 

>> t=sum(n) 

t = 

 ٚ٘ٛ ِغّٛع وً ػّٛد                                                                                          7     7     9     4     

>> sum(t)                                               ٍٟلا٠غبد اٌّغّٛع اٌى                                                         

ans = 

    27 

  :ٚس٘ب ذفبْ ِ M=[8 1 6;3 5 7;4 9 2] ٌٚزىٓ  Transposeلا٠غبد ِذٚس اٌّصفٛفخ 

>> M' 

ans = 

8 3 4 

1 5 9 

6 7 2 

diag : ٌؼشض ػٕبصش اٌمطش اٌشئ١غٟ ٌٍّصفٛفخ :>> diag(M)                                                               

                                                        ans=                                                                             

                   8 

                   5 

                   2 

 []=A(:,2)<<ٌؾزف وً اعطش اٌؼّٛد اٌضبٟٔ                                           

magic(n)  ٌز١ٌٛذ ِصفٛفخ عؾش٠خ ِشثؼخ :n×n : ٚف١ٙب ٠زغبٜٚ ِغّٛع وً ِٓ اٌصفٛف ٚالاػّذح ، ِضبي 

>> magic(3) 

ans = 

     8     1     6 

     3     5     7 

     4     9     2 

 ٌٍزجذ٠ً ث١ٓ اِبوٓ الاػّذح :

>> A 

A = 

     4     5     7 

     3     1     5 

     8     7     1 

>> A(:,[2 3 1]) 

ans = 

     5     7     4 
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     1     5     3 

     7     1     8 

 انعًهياث انحسابيت بين انًصفىفت وانعذد انًفزد -

1 )>> A-2    اٞ غشػ وً ػٕصش ِٓ ػٕبصش اٌّصفٛفخA  2ٚاٌّؼشفخ عبثمبً اٌؼذد 

>> A-2 

ans = 

     2     3     5 

     1    -1     3 

     6     5    -1 

 :1، صُ غشُػ ِٓ وً ػٕصش ِٓ اٌؼٕبصش إٌبرغخ اٌشلُ  2ثبٌؼذد   Aٕ٘ب ظشة وً ػٕصش ِٓ ػٕبصش اٌّصفٛفخ ( 2

>> 2*A-1 

ans = 

     7     9    13 

     5     1     9 

    15    13     1 

 انعًهياث انحسابيت عهى انًصفىفاث :

 : فبْ p=[1,1;2,0]  ،d=[2,2;3,0]ِصفٛفزبْ ٌّٙب ٔفظ اٌؼذد ٌٍصفٛف ٚالاػّذح  d  ٚPٌغّغ ٚاٌطشػ: ٌزىٓ ا (1

 >> sum=d+P ٌٓغّغ ِصفٛفز١ 

 >>sub=P-d  ٌؾغبة ٔبرظ غشػd  ِٓP 

 اٌعشة : ثششغ اْ ٠ىْٛ ػذد الاػّذح ٌٍّصفٛفخ الاٌٚٝ ٠غبٚٞ ػذد اٌصفٛف ٌٍّصفٛفخ اٌضب١ٔخ   (2

 Mult1=P*d  لا٠غبد ٔبرظ ظشةP  ٟفd 

 Mult2=P.*d  ٟلا٠غبد ؽبصً ظشة وً ػٕصش فP  ٟفٟ اٌؼٕصش اٌّمبثً ٌٗ فd  

>> p*d 

ans = 

     5     2 

     4     4 

>> p.*d 

ans = 

     2     2 

     6     0 

 ( اٌمغّخ : لغّخ ِصفٛفز١ٓ ػٕصشاً ثؼٕصش ِّىٕخ ػٓ غش٠ك وزبثخ إشبسح اٌمغّخ ِغجٛلخ ثٕمطخ3

 d  : ٟ٘ inv(p)*dػٍٝ pاْ لغّخ 

 ( الاط :4

 M ^ 2  اٌّصفٛفخ فٟ ٔفغٙب ٠ؼٕٟ ظشة 

  M .^ 2 ًاٞ رشث١غ ػٕبصش اٌّصفٛفخ.ػٕصش فٟ اٌّصفٛفخ فٟ ٔفغٗ ٠ؼٕٟ ظشة و 

 انًصفىفاث انقياسيت

ِٓ إٔشبء ِصفٛفبد ل١بع١خ، ٚرٌه ٌزّزغ رٍه اٌّصففٛفبد ثخفٛاو ١ِٚفضاد خبصفخ،   ٠MATLABّىّٕه ثشٔبِظ    

ٚرزعفففّٓ أ٠عفففبً اٌّصففففٛفبد اٌزفففٟ ع١ّفففغ ػٕبصفففش٘ب صففففش٠خ أٚ ِغفففب٠ٚخ ٌٍٛاؽفففذ، ِٚصففففٛفبد الأػفففذاد اٌؼشفففٛائ١خ 

 ٚاٌّصفٛفبد اٌمطش٠خ ٚاٌّصفٛفبد اٌزٟ ػٕبصش٘ب أػذاد صبثزخ. 

 لأشبء ِصفٛفخ صفش٠خ Zerosش٠خ : اٌّصفٛفخ اٌصف

>> z= zeros(2, 3) 

z = 
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0 0 0 

0 0 0 

 1لأشبء ِصفٛفخ اؽبد٠خ وً ػٕبصش٘ب رغبٚٞ  onesاٌّصفٛفخ الاؽبد٠خ : 

>> o = ones(2, 4) 

o = 

1 1 1 1 

1 1 1 1 

>>A=ones(3) 

A= 

      1  1  1 

      1  1  1 

      1  1  1 

 X=[1 2 3; 2 5 3; 1 0 8]<<                                                                         ِؼىٛط اٌّصفٛفخ

X= 

      1    2     3 

  2    5     3 

  1    0     8 

>>S=inv(X) 

S= 

       -40       16       9 

        13       -5        -3 

         5        -2        -1 

size ٌٍزؼشف ػٍٝ ؽغُ اٌّصفٛفخ : الاٚي ٠ّضً ػذد الاعطش ٚاٌضبٟٔ ػذد الاػّذح 

>> size(z) 

ans = 

2 3 

>> size(o) 

ans = 

2 4 

>> rand(3)                                                                                                        ِصفٛفخ ػشٛائ١خ 

ans = 

    0.8147    0.9134    0.2785 

    0.9058    0.6324    0.5469 

    0.1270    0.0975    0.9575 

 انًحذداث

>>A=[1   2;3   4] 

A= 

1 2 

3      4 

>>S=det(A) 

S= 

      -2 
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  كثيز انحذود فيMatlab 

٠زُ رّض١ٍٙب  ،  ؽ١ش  Polynomials داخ١ٍب ٌزغ١ًٙ اٌزؼبًِ ِغ وض١ش اٌؾذٚد ػذد ِٓ اٌذٚاي اٌّج١ٕخ Matlab ٠ٛفش      

  :ٔؼشف اٌّزغٗ اٌزبٌٟاٌزبٌٟ ِؼبدٌخ وض١ش اٌؾذٚد وّزغٗ، ِضلا ٌزّض١ً

 >> x = [1 3 -15 -2 9] 

x = 

1 3 -15 -2 9 

  وزٌه ٌزّض١ً

>> Z = [1 0 0 0 -2] 

Z = 

1 0 0 0 -2 

 :يحذدة حساب قيًت كثيز انحذود عنذ قيًت
 polyval ِضلا، ٠ّىٓ اعزؼّبي داٌخ  s=3 ل١ّخٌىٟ ٔؾغت ل١ّخ وض١ش اٌؾذٚد ػٕذ 

x = 

     1     3   -15    -2     9 

>> polyval(x,3) 

ans = 

    30 

 : إيجاد جذور كثيز انحذود
 1رغؼً اٌم١ّخ اٌى١ٍخ ٌٍّؼبدٌخ رغبٚٞ  اٌزٟ s ٠مصذ ثبٌغزٚس ل١ُ اٌّزغ١ش

>> roots(x) 

ans = 

   -5.5745 

    2.5836 

   -0.7951 

    0.7860 

 :وانعكس

 poly اٌذاٌخ ٕ٘ب ٟ٘ ِؼٍِٛخ،  ٠ؼٕٟ لاوزشبف ِؼبدٌخ وض١ش اٌؾذٚد ٌغزٚس

>> poly(ans) 

ans = 

    1.0000    4.0000 -152.0000  246.0000  711.0000 -810.0000 

 انعًهياث انًنطقيت 

ٟٚ٘ اٌؼٕبصش   falseأٞ (0)ٟٚ٘ اٌؼٕبصش اٌّؾممخ ٌٍششغ ث١ّٕب ٠زغبً٘ اٌؼٕبصش  trueأٞ  (1)اٌؼٕبصش راد اٌم١ّخ 

 غ١ش اٌّؾممخ اٌششغ

>> n=-3:3 

n = 

    -3    -2    -1     0     1     2     3 

>> abs (n) > 1 

ans = 

     1     1     0     0     0     1     1 

>> abs (n) > 2 
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ans = 

     1     0     0     0     0     0     1 

 حم ينظىيت انًعادلاث انخطيت

 وبلأرٟ ِؼبدٌزبْ ٌذ٠ٕب أْ ٌٕفزشض

 اٌزبٌٟ اٌشىً فٟ وّب ِصفٛفخ صٛسح فٟ اٌّؼبدٌزبْ ٚظغ ٠ّىٓ

 

 
 AX=bاٌزب١ٌخ   اٌص١غخ فٟ ٔعؼٙب أْ ٠ّىٕٕب أٔٗ ٔغذ

 ف١ىْٛ اٌؾً ػٍٝ اٌشىً اٌزبٌٟ

                                                     
 

 
      )         

 

  
 

 ٠ٚىزت فٟ اٌّبرلاة

  

X=inv(A)*b                             

 

 

 

 
 
 
 
 

 انبزيجت في MatLab 
MatLab  ث١ئخ رط٠ٛش ثشِغ١خ ٛ٘

ٚدٚاي خبصخ ثٕب ؽغت ثبلإظبفخ إٌٝ إِىب١ٔخ وزبثخ ثشاِظ  اٌؼذ٠ذ ِٓ اٌذٚاي اٌغب٘ضح، ٞرؾٛ

 .MatLab ٚاِش اٌجشِغخ فٟا  ٚف١ّب ٠ٍٟ اٌؾبعخ

 ِضبي : اوزت ثشٔبِظ ِبرلاة ٌؾغبة ِعشٚة اٞ ػذد)اٌّفىٛن( ؟

>> n=input('enter the value of factorial='); 

enter the value of factorial=5 

>> x=1:n 

x = 

     1     2     3     4     5 

>> factorial_value=prod(x) 

factorial_value = 

   120 

  :اٌص١غخ اٌؼبِخٚ رغزخذَ ٌلاخز١بس ث١ٓ أِش٠ٓ ؽغت ششغ ِؾذد   : ifانجًهت انشزطيت

if <condition> 
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   <program1> 

else 

   <program2> 

End 

ٚإرا ٌُ ٠زؾمك اٌششغ ٠زُ  program1 فٟ ٠زُ رٕف١ز اٌىٛد condition فٟ ؽبٌخ رؾمك اٌششغ

 program2 فٟ رٕف١ز اٌىٛد

 :ِضبي

>> if n < 0 

  disp('n is negative') 

else 

  disp('n is positive') 

end 

n is positive 

>> n 

n = 

71 

 elseif ِغزٛٞ ٌـ شىلا أوضش رذاخلا ثبعزؼّبي أوضش ِٓ if ٠ّىٓ أْ رأخز عٍّخ

if expression1 

  statements1 

elseif expression2 

  statements2 

else 

  statements3 

end 

 اٌؼًّ اٌزٟ ٌٙب ٔفظ switch أٚ ٠ّىٓ اعزؼّبي عٍّخ

 :اٌص١غخ اٌؼبِخ:   switchجًهت

switch switch_expr 

  case case_expr  

      statement,...,statement 

  case {case_expr1,case_expr2,case_expr3,...} 

      statement,...,statement 

  ... 

  otherwise 
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      statement,...,statement 

end 

 :ؽ١ش

switch_expr ٚاٌزؼج١ش( اٌزٞ ع١زُ اخزجبس ل١ّزٗ ٘ٛ اٌّزغ١ش )أ. 

case_expr ْ٠أخز٘ب اٌّزغ١ش٠ّىٓ أْ رزعّٓ اٌؾبٌخ اٌٛاؽذح أوضش ِٓ  أؽذ اٌم١ُ اٌزٟ ٠ّىٓ أ

١ز اٞ ؽبٌخ ٠ٕزمً اٌزٕف فٟ خغ١ش ِذسع switch_expr  ٌٍـ ل١ّخ، ٚإرا وبٔذ اٌم١ّخ

 otherwise  ٌٍمغُ

ِشاد، فإْ أفعً  ػٕذِب ٔشغت فٟ رىشاس أِش ِؼ١ٓ )أٚ أوضش( ػذح :انحهقاث انتكزاريت 

 .غش٠مخ ٌؼًّ رٌه ٘ٛ ثٛظغ ٘زا الأِش داخً ؽٍمخ رىشاس٠خ

 : فمػ ِٓ اٌؾٍمبد اٌزىشاس٠خ ٠ٛعذ ٔٛػ١ٓ MatLab فٟ

 .ِٓ اٌّشاد ٚرغزخذَ ػٕذِب ٠ىْٛ اٌّطٍٛة ٘ٛ اٌزىشاس ٌؼذد ِؾذد:  for حهقت .1

 اٌص١غخ اٌؼبِخ

for variable = expression 

  statement 

  ... 

  statement 

end 

 ِشاد 4ِضبي: ؽٍمخ ثغ١طخ عٛف رزىشس 

>> for j=1:3 

j 

end 

j = 

1 

j = 

2 

j = 

3 

 111: 1ِضبي : اوزت ثشٔبِظ ِبرلاة ٌؾغبة ِغّٛع الاػذاد اٌفشد٠خ ِٓ 

>> sum=0; 

>> for n=1:2:100 

sum=sum+n; 

end 

>> sum 

sum = 
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        2500 

 ؟ 111:  1ِضبي : اوزت ثشٔبِظ ِبرلاة ٌؾغبة ِغّٛع الاػذاد اٌضٚع١خ ِٓ 

>> sum=0; 

>> for n=0:2:100 

sum=sum +n; 

end 

>> sum 

sum = 

        2550 

ٌُ ٠ؼذ اٌششغ ِؾمك  ؽ١ش ٠ىْٛ اٌزىشاس ٕ٘ب ِشرجػ ثزؾمك ششغ ِب، فإرا : whileحهقت .2

 :اٌص١غخ اٌؼبِخٚ اٌؾٍمخرٕزٟٙ 

while expression 

   statements  

end 

 ؟ 25ِضبي : ٠طجغ الاسلبَ الالً ِٓ 
>> clc                  
>> clear 
>> n=1; 
>> while(n<25) disp(n) 
n=n+1; 
end 
     1 

     : 
     24 

 

 Break  : 

اٌزؾىُ ٌٍجشٔبِظ أٚ ٌٍؾٍمخ اٌخبسع١خ ػٕذ ٚإػبدح  ٠غزخذَ ٘زا الأِش لإ٠مبف رٕف١ز ؽٍمخ رىشاس٠خ

 .ٚعٛد ؽٍمبد ِزذاخٍخ

 Continue : 
 .٠ٚجذأ فٟ اٌزىشاس اٌزبٌٟ ٌٗ iteration ٠مَٛ ٘زا الأِش ثٛلف اٌزىشاس اٌؾبٌٟ ٌٍؾٍمخ

 
 switchامثلة 

>> clc 
>> clear 

>> clc 
>> clear; 
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>> n = 3; 
>> switch n 
case {0} 
m = n + 3; 
case {2} 
m = 'ali'; 
case {3} 
m = magic (n); 
otherwise 
disp ('error'); 
end; 
>> disp (m); 
     8     1     6 

     3     5     7 

     4     9     2 

>> x = 1; 
>> switch x 
case {1, 2, 3, 4, 5} 
disp ('1..5'); 
case {9, 10} 
disp ('9..10'); 
otherwise 
disp ('this is impossible'); 
end; 
1..5 

 forامثلة 

 ؟15 - 1برنامج لحساب عدد الاعداد الزوجية من 

>> clc 
>> clear 
>> I=0; 
>> for n=0:2:15 
I=I+1; 
end; 
>> I 
 

I = 
 

     8 

      clc <<برنامج لطبع جدول الضرب ؟          
>> clear 
>> for i =1: 10 
for j = 1: 10 
mult (i, j) = i * j; 
end; 
end 
>> mult 
mult = 

     1    2    3    4     5     6     7     8     9    10 

     2   4    6   8   10   12   14   16   18    20 

- - -   -  - 

 while                                                                                               >> clc مثال
>> clear 
>> n=1; 
>> while(n<25) disp(n) 
n=n+1; 
end 
     1 

     : 
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     24 

 الرسوم البيانية
ثبٌؼذ٠ذ ِٓ الا٠ؼبصاد اٌزٟ رظٙفش اٌج١بٔفبد صٕبئ١فخ الأثؼفبد ٚصلاص١فخ الأثؼفبد، ؽ١فش ٠شعفُ  MATLAB ٠ضٚدن ثشٔبِظ   

ثؼعٙب ِٕؾ١ٕبد صٕبئ١خ الأثؼبد ٚصلاص١خ الأثؼبد ث١ّٕفب ٠شعفُ ثؼعفٙب عفطٛؽبً ٚإغفبساد، وّفب ٠ّىفٓ اعفزخذاَ اٌٍفْٛ وجؼفذ 

 ساثغ.

2D Plotting  انزسى انبياني ثنائي الأبعاد 

 plotالايعاس 

 ٘زا الا٠ؼبص ثإظٙبس اٌج١بٔبد ػٍٝ شىً صٕبئٟ الأثؼبد. فمذ رىْٛ اٌج١بٔبد ثجؼذ ٚاؽذ :٠مَٛ    

 

>>clc 

>>clear 

>> x=[1,2,3,4,5,6,7,8]; 

>> plot(sin (x)) 

 

 

x=1:10; >> 

plot(x) >> 

 

 

ثجؼذ٠ٓ ٌشعُ صٕبئٟ الاثؼبد  ٠plotغزخذَ الاِش ٚ : 

>>clc 

>>clear  

>> x=0:10; 

>> y=sin(x); 

>> plot(x,y) 

 انًاتلاب داخم انزسىياث إنى خصائص إضافت

 ؽ١ش ٠زُ ٚظغ اٌخبص١خ ث١ٓ فبصٍز١ٓ : ,ٚغ١ش٘ب  ٔغَٛ إٌٝ ِزصٍخ خطٛغ ِٓ اٌشعّخ ٚرغ١١ش ,الأٌٛاْ رغ١١ش ِضً 

b blue . point c Cyan k Black S square 

g Green o circle m magenta + plus d Diamond 

r red x x- mark y yellow * Star - Solid 

 

>> clc 

>> clear ٠ظٙش اٌشعُ ثبٌٍْٛ الاؽّش                             

>> x=0:0.1:10; 

>> y=sin(x); 

>> plot(x,y,'r') 

>> clc 

>> clearَٛ٠ىْٛ اٌشعُ ثشىً ٔغ         

>> x=0:0.1:10; 

>> y=sin(x); 

>> plot(x,y,'*') 

ثزوش اٌٍْٛ ٚاٌشىً وّب فٟ ِّٚىٓ دِظ اٌخبص١ز١ٓ ِؼب  

 اٌجشٔبِظ اٌزبٌٟ :

>> clc 

>> clear 

>> x=0:0.1:10; 

>> y=sin(x); 

>> plot(x,y,'r*') 
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 :اٌشعُ ػٍٝ شجىخ ٛظغٌ plotالأِش  ثؼذ ٠gridغزخذَ الاِش 

>> clear 

>> x=0:0.1:10; 

>> y=sin(x); 

>> plot(x,y) 

>> grid 

 

  ٠غُزخذَ الاِشxlabel  اٌغ١ٕبد ٚالاِش ٌزغ١ّخ ِؾٛسylabel : ٌزغ١ّخ ِؾٛس اٌصبداد 

e.x.: xlabel('the time') 

 ِش٠غُزخذَ الاtitle ٌٛظغ ػٕٛاْ سئ١غٟ :   ؽ١شe.x. : title('the graph')                                        

 ( لاظبفخ د١ًٌ ػٍٝ صفؾخ اٌشعُ ٔغزخذَ الاِشlegend) 

 ٚاظبفخ ِب ٠ٍٟ :y=sin x,      x=[0,10 ]   سعُ ث١بٟٔ ٌشعُ اٌذاٌخ  أشٝء  :تًزين 

ٚظغ د١ًٌ ػٍٝ صفؾخ ( 4ٚظغ شجىخ ػٍٝ اٌشعُ (3 (the sine wave graphٚظغ ػٕٛاْ )( 2رغ١ّخ اٌّؾبٚس  (1

 اٌشعُ

 

>> clc 

>> clear 

>> x=[0:10]; 

>> y=sin(x); 

>> plot(x,y) 

>> xlabel('X') 

>> ylabel('Y') 

>> title('the sine wave graph') 

>> grid 

>> legend('xy') 

 انشاء رسىياث ينفصهت في نافذة واحذة 

 subplot ٠ٚؼًّ الاِش  plot(لجً الاِش subplotثبعزخذاَ الاِش )

 :ثإظٙبس٘ب عزمَٛ اٌزٟ اٌشعِٛبد ػذد رؾذ٠ذ خلاي ِٓ

 

ثشىً ِٕفصً  cosx ,sin x  أشٝء سعُ ث١بٟٔ ٌشعُ اٌذاٌخ   ِضبي:

 x=[0:0.1:10]      ,ٚفٟ ٔفظ إٌبفزح ؽ١ش

 

>> clear 

>> x=0:0.1:10; 

>> y=sin(x); 

>> z=cos(x); 

>> subplot(1,2,1) 

>> plot(x,y) 

>> subplot(1,2,2) 

>> plot(x,z) 

 ديج انزسىو 

 hold ٚفٟ ٔٙب٠خ الاِش ٠زُ ٚظغ الاِش  plotلجً الاِش  Hold on ذِظ اٌشعّز١ٓ فٟ سعّخ ٚاؽذح فمػ ٚٔغزخذَ الاِش ٌ

off  

>> clear 

>> x=0:0.1:10; 
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>> y=sin(x); 

>> z=cos(x); 

>> hold on 

>> plot(x,y) 

>> plot(x,z) 

>> grid 

>> hold off 

 

 

 

 

  bar,  pie:   شٚاِاٌشعِٛبد الاؽصبئ١خ ٠ٚغزخذَ الا ٠ذػُ اٌجشٔبِظ : الاحصائيت انزسىياث*  

>>x=[8 17 21 18 6] 

pie(x) 

bar(x)                                    

 

 

 :msgboxتعهيًت 

>> msgbox ('ok', 'result') 

 

 

                                                                 

 

  انزسى ثلاثي الابعاد 

 ٠ّضً الاسرفبع ،  ٠zّضلاْ اٌّغزٜٛ الافمٟ ٚاٌّؾٛس  x   ٚyٚ٘ٛ ٠ؼزّذ ػٍٝ صلاس ِؾبٚس ٌشعّٙب ،ؽ١ش اْ 

 ١ٌىٛٔبْ ثٕفظ اٌطٛي  x  ٚyٌزىشاس ل١ُ اٌّؾٛس٠ٓ  meshgridٔغزخذَ الاِش  

 ٌٍشعُ اٌضلاصٟ الاثؼبد ٠meshغزخذَ الاِش 

 

>> t=0:pi/10:2*pi; 

>> [X,Y,Z]=cylinder(4*cos(t)); 

>> subplot(2,2,1); mesh(X); 

>> title('X'); 

>> subplot(2,2,2); mesh(Y); 

>>  title('Y'); 

>> subplot(2,2,3); mesh(Z); title('Z'); 

>> subplot(2,2,4); mesh(X,Y,Z); title('X,Y,Z'); 

 
 
 
 
 

  اول إلبمادوي

 )إاوعإريجا إن زي(إهلبش ءإلب طموبإطرج ل


